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изделий. Производитель оставляет за собой право на внесение изменений, дополнений в данное 

руководство без предварительного уведомления конечного потребителя. 

Копирование или воспроизводство любой части данного руководства запрещено без письменного 

согласия Delta Electronics Inc или официальных дистрибьюторов. 

 

Техническая поддержка и сервис 

Ответы на вопросы, связанные с применением сервопривода, техническую консультацию, а также 

информацию по гарантийному и послегарантийному обслуживанию вы можете получить у поставщика 

или у производителя 

 

 

ASIA 

DELTA ELECTRONICS, INC. 

Taoyuan Plant 1 

31-1, XINGBANG ROAD,  

GUISHAN INDUSTRIAL ZONE,  

TAOYUAN COUNTY 33370, TAIWAN, R.O.C. 

TEL: 886-3-362-6301 

FAX: 886-3-362-7267   

 

 

 

 

РОССИЯ 

Дельта Электроникс, ООО. 

107392, Москва 

ул. Просторная д.7 

Тел./факс.: (495) 661-24-61  

E-mail: sales@deltronics.ru 

http://www.deltronics.ru 
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