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AX-8 Kontponnepnbi PAC knacca
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AnnapaTtHasa nnatdopma

KoHTponnepbl AX-8 ABNAIOTCA BbICOKO UHTETPUPOBAHHbIMU U3genmamm, obveanHAloWnmm
B OA4HOM Kopnyce 6€3BeHTUNATOPHbIA KOMMNbIOTEP U MHOXKECTBO MHTepdeicos
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AnnapaTtHaa nnatdgopma

BHewHue pasmepsl 54.2 x 141 x 137.4 mm
(LLnpunHa x BeicoTa x TybuHa)
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PacwudppoBKka HazBaHUA Moaenu

AX-816 EPO MB1P

Tun n3penns

AX-8: PAC KoHTponnep |/O (TpaH3MCTOp)
KonuvecTteo oceu T hER

. P: PNP
16: 16 oceH
32: 32 oceid Bepcua Software & Firmware
64: 64 ocel
LUuHa ynpaBneHnA

M: CODESYS SoftMotion

E: Eth T
therCA C: CODESYS SoftMotion + CNC & Robotics

Bepcua Hardware

B: Win 10 loT 64bit + QT HMI
C: Win 10 loT 64-bit + CodeSys HMI
P: Intel Celeron 0: nepBas Bepcusa E: Linux

1: nepean Bepcua

CTX) M Kn +ff légiii’fr:ic?r? A AELTA



CrHACUBO
3A BHUMAHMUE!

c II autumallon

KomnaHua «CTOUK»
+7{495) 661-24-41 / 661-24-61

www.deltronics.ru
r. MockBa, yn. CeméHoBCKMiM Ban, . 6A




	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_1
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_2
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_3
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_4
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_5
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_6
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_7
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_8
	AX-8 контроллер уравления движением обзорная презентация_Страница_9

